Zatacznik nr 10

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE

TECHNICZNE
Branza: drogowa
Obiekt: Remont drogi gminnej

nr 113203E Paprotnia - Celinow
(dtugo $¢é 2330 m)

Inwestor: GMINA SADKOWICE

Data: wrzesie n 2013 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

REMONT DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA — CELINOW

Zakres robot

Lp.

Wyszczegdlnienie elementéw rozliczeniowych

ODCINEK OD KM 0+005 - KM 1+980

1

2

5

6
7

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

Odtworzenie podtoza nawierzchni przez uzupetnienie ubytkéw kruszywem
tamanym z zageszczeniem mechanicznym

Profilowanie i zageszczanie podtoza wykonywane mech. W gruncie kat. II-1V
pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

Odtworzenie podbudowy z kruszywa tamanego 0/63 (15 cm) i

0/31 (5 cm) stabilizowanego mechanicznie wg PN-5-06102: 1997 gr. 20 cm
Mechaniczne odtworzenie poboczy gruntowych szer. 0.75m z
profilowaniem i zageszczeniem

Oczyszczenie rowodw z wyprofilowaniem dna i skarp z namutu gr. 50 cm
Oczyszczenie przepustu $r. 0.4 m z namutu do 80% jego Srednicy

ODCINEK OD KM 3+878 - KM 4+228

8

9

10

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych
Profilowanie i zageszczanie podtoza wykonywane mech. w gruncie kat. II-1V
pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

Odtworzenie podbudowy z kruszywa tamanego 0/63 (15 cm) i 0/31 (5 cm)
stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102: 1997 gr. 20cm

Zamoéwienie obejmuje wykonanie kosztoryséw powykocayeh.

Nazwa

km

m3

m2

m2

m2

km

m2

m2

Jednostka

llosé

1,98

303,06

8910,00

8910,00

2970,00

3024,00
8,00

0,35

1050,00

1050,00

Wykonawca robét jest zoboaziany do opracowania projektu organizacji ruchuzesaobo6t na koszt wiasny.
Wykonawca jest ponadto zobawany do wykonania i utrzymania na wtasny koszt wydwego oznakowania
tymczasowego robo6t przez caly okres realizacjpkagt jego demontal po robotach i powinien to uwzgini¢ w
cenie ofertowej. Przed przygieniem do rob6t — w dniu przekazania terenu Wykaraaprzedstawi
Zamawiajcemu zatwierdzony projekt organizacji ruchu na grasvadzenia robét (zgodnie z obawuijacymi

przepisami). Wykonawca zoboyziany jest do upoatikowania pasa drogowego po wykonanych robotach;

Wykonawca we wtasnym zakresie w uzgodnieniu z Zai@jaeym i Wiascicielem danego terenu zorganizuje plac i
zaplecze budowy.

Il. Szczego6towe specyfikacje techniczne wykonamiszpezegblnych asortymentéw robét zawigeaj
- okreslenia podstawowe, zawierge definicje paj¢ i okreslen nigdzie wczéniej niezdefiniowanych, a

wymagajcych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumieniséw dokumentacji projektowej i

specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot

- wymagania dotyerce wigciwosci wyrobéw budowlanych oraz niegine wymagania zwzane z ich

przechowywaniem, transportem, warunkami dostawgdslkvaniem i kontral jakasci,
- wymagania dotyece sprztu i maszyn niezédnych lub zalecanych do wykonania rob6t zgodniatazona
jakoscia,

- wymagania dotycce srodkow transportu,
- wymagania dotyece wykonania robot z podaniem sposobu wiglzenia poszczegdélnych elementow,
tolerancji wymiarowych, szczeg6tow technologicznych
- opis dziata zwiazanych z kontral, badaniami oraz odbiorem robét w nazaniu do dokumentéw
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odniesienia (dokumentybtace podstaw do wykonania robét, w tym wszystkie elementy dokatacji
projektowej, normy, aprobaty techniczne oraz inakuinenty i ustalenia techniczne),

- wymagania dotycece przedmiaru i obmiaru robét,

- opis sposobu odbioru robét,

Uwagi kaicowe:

- We wszystkich pozycjach, gdzie w dokumentacjijgtowej i specyfikacjach technicznych wykonania i
odbioru rob6t podano przy oltaniu wyrobow lub technologii nazwy wtasne lub podbkenie Zamawiagy
dopuszcza zastosowanie innych materiatow od przeangich w projekcie, pod warunkiem utrzymania nie
gorszych parametréw technicznych, spetnienia wymagavartych w ST, oraz posiadania vdiavych dokumentéw
zgodnych z przepisami, dopuszezajch dany wyréb do stosowania.

Podziat wedtug wspdlnego Stownika Zamoivie

CPV 45233000-9 Roboty w zakresie nawierzchni drog
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D.00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNMNEnosi st do wymaga wspdinych dla
poszczegoélnych wymagddechnicznych dotyezych wykonania i odbioru robét, ktére, zostamykonane w ramach
zadaniaBREMONT DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA — CELINOW

Zapis Polskie Normyzayty w Specyfikacjach naky rozumie jako ,,Polskie Normy lub ich odpowiedniki norm
europejskich”, ktérych wymagania techniczrezgodne z normami ralzynarodowymi.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawvazes¢ dokumentdw przetargowych i naleje stosowaé przy wykonaniu robot
opisanych w zakresie rob6t

1.3. Zakres rob6t ollych ST

1.3.1. Wymagania ogélne nalerozumi€ i stosow& w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKSTIOWYCH

D.05.01.00A NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZ&/ANEGO MECHANICZNIE
D.06.03.01A POBOCZE UTWARDZONE KRUSZYWEM tAMANYM
D.06.04.01 PLANTOWANIE SKARP , DNA WYKOPU | KORONY

D.03.01.03 OCZYSZCZENIE URXDZEN ODWADNIAJACYCH

1.3.2. Normy, instrukcje i przepisy wymienione weSgfikacjach Technicznychsda stosowane przez Wykonawc
W jezyku polskim.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldzy budynkiem, stanowty catcé¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2. Droga - budowla wraz z drogowymi obiektamiynierskimi, uradzeniami oraz instalacjami, stanagoa
calas¢ techniczno-aytkowa, przeznaczondo prowadzenia ruchu drogowego, zlokalizowana sigpdrogowym

1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymareimi, opatrzony piegeia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do
notowania zdarzei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw
rob6t, przekazywania poleteinnej korespondencji technicznej paazy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.4. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w datkgntraktowych (wyznaczona przez Zamawéago, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowigitha za nadzorowanie robdt i administrowanie
kontraktem.

1.4.5. Jezdnia - ¢&¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przekhawe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
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1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczgmsami awaryjnego postoju lub pasami przeznacabdyg
ruchu pieszych, zatokami autobusowymi lub postojowya przy drogach dwujezdniowych- z pasem deigh
jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naaddni wraz ze sposobem ich patenia.
1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub tae&zwykopu, ktdra jest ograniczona koeotrogi i skarpami rowow.
1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie dnegm w celu utaenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Ksazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzeszyt z ponumerowanymi stronami,zgiey do
wpisywania przez Wykonawabmiaru dokonywanych robét w formie wylidgeszkicow i ew. dodatkowych
zakcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribadawcze, zaakceptowane przez Zamaeggjo, hiezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwhzanych z ocenjakasci materiatdbw oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéktora nadzoru/ Kierownika projektu.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwisgtych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga se migdzy warstvg scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

1.4.15. Niweleta - wysokoiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjameésh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami graniczrygrunt wraz z przestrzennad i pod jego powierzchagiw
ktérym s zlokalizowane droga oraz obiekty budowlane adezenia techniczne zadane z prowadzeniem,
zabezpieczeniem i obskyguchu, a take uradzenia zwazane z potrzebami zayidzania drog.

1.4.18. Pobocze - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazddw, umieszczenia uwdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukgciji
nawierzchni.

1.4.19. Podtge nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowydey pod nawierzchrido gkbokaosci przemarzania.

1.4.20. Podi#e ulepszone nawierzchni - gorna warstwa praittezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkieqeslia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nagdaor
formie pisemnej, dotyazre sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna eyrfina ledaca autorem dokumentaciji projektowe;j.

1.4.23.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidia(przedmiarem) w kolejrisi technologicznej ich
wykonania.
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1.4.24. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czs¢ terenu budowy.

1.4.25. Zadanie budowlane ¢ przeds¢wziecia budowlanego, stanoggia odebmna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mie polegé na
wykonywaniu robot zwizanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynni@i na terenie
budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgodaa ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach przetargowych przek&Vykonawcy teren budowy .Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedziaktaza ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja do opracowania przez Wykorawc

Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzyskadagnie z Komendantem Powiatowym Policji w Rawie
Mazowieckiej , a nagpnie zatwierdzi u zaazizapcego ruchem tj. Starosty Rawskiego:

a) Projekt organizacji ruchu na czas budowy.

1.5.3. Zgodnéc rob6t z ST

ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Walumy przez Inspektora nadzoru starnpesgsé umowy, a
wymagania okrdone w chéby jednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentacji.

Wykonawca nie me wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinspektora nadzoru, ktéry podejmie degyajwprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbienaosci, wymiary podane na fhie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane robatystarczone materiahetla zgodne z ST.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczeniaglosci ruchu publicznego, pieszego etc. na i przemtbrelowy
przez caty czas trwania robét do jego ukéczenia.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji budowyzado
zakaiczenia i odbioru kicowego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektonoadzoru uzgodniony z odpowiednim zatem
drogi i organem zaszizapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienctaktualizowany przez Wykonawna
biezaco.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, éwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki nieztzdne do ochrony robét,
wygody spotecznii i innych.

W miejscach przylegagych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dijazddéw i maszyn pracagych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmmgspektorem nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowva.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

1.5.6. Oznakowanie terenu budowy
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Wykonawca, zgodnie z Rozpadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa201 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej. (Dz. U.rN38, poz. 1555) zobowzZany jest do
oznakowania miejsca

budowy poprzez wystawienie Tablicy Informacyjnejvierajacej: rodzaj budowy, nr pozwolenia na budpwadresy
i telefony wigciwego organu nadzoru budowlanego, naagres i telefon Zamawigjego i Wykonawcy, imiona,
nazwiska, adresy i numery tel. Kierownika Budowyedéwnika Robét, Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
projektantéw oraz numery tel. alarmowych i @@wego Inspektora Pracy.

1.5.7. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisévweapyasprzt

przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszanbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiisaabezpieczone przed

dostpem osGb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrem wywotanym jako rezultat realizaciji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wigkszym od
dopuszczalnego, olkdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty aprobat techniczr wydary przez uprawnicgjednostlk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

1.5.9. Ochrona wiasKoi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp.

1.5.10. Ograniczenie olgien osi pojazdéw

Wykonawca kdzie stosowasi¢c do ustawowych ogranicaenaciskdéw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatéw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Pojazdy powadej nadmierne obgienie osiowe niedala
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za
naprave wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.11. Bezpiec#sstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhkie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochromoboét i za wszelkie materialy i widzenia gywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zékaenia robot przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca kdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowanmo by prowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy bylzagowalajicym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego. Koszt ochrony i utrzymania robét powinigd bwzgkdniony w cenie ofertowej.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora nadzoru powinien
rozpocag¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.13 Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach przetargowych powotankokretne normy i przepisy, ktére spethiaap
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materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalbbowihzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach przetargowych nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane ryorprzepisy g paistwowe lub odnosgsie do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewasi&jowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Roice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonamirzediazone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowsglabuwazane za wiasnigé Zamawiagcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadoniilnspektora nadzoru i pepiowa zgodnie z jego poleceniami.

1.5.15. Uradzenie, utrzymanie i likwidacja Placu Budowy.
Koszty organizacji, utrzymania i likwidacji Placw&owy wykonawca wlicza w cerofertowg nie podlega ono
odrebnej zaptacie.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom

Materiaty przeznaczone do wykonanie rob6t powindgawiad@ wymaganiom specyfikacji technicznych oraz
obowiazujacym normom na poszczegoélne asortymenty robét z lagmgeniem zalenosci od kategorii ruchu na
drodze i stanu technicznego drogi.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zione w
miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wiasne ryzyko, licgc sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#gedo czasu gdydola one uyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly gakas¢ | wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aazlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terdmasiowy w miejscach zorganizowanych przez Wykongiwc
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzorelw sprawdzenia zgodém
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Préb&ieriatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatéw pod wzgllem
jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzoredizie przeprowadzat inspekojvytwérni, musa by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inspektor nadzorugdzie miat zapewnionwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekgciji,

b) Inspektor nadzoruehzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

c¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natescym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekadia w tych miejscach.

3. SPRAET

Wykonawca jest zobowzany do agywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do robét powinien léyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien
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odpowiadé pod wzgtdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aimacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku bretalér w wymienionych wyej dokumentach, spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzor

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektoadzoru.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorsyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakas¢ wykonywanych robét i wikaiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiirowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gdkreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzorterminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiaionych parametréw technicznyc$rodki transportu nie speiniaje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod wammpieywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwaé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeni&agzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigdidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodéia dokumentagj projektows, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i elementdédt kzda oparte na
wymaganiach okigonych w dokumentach umowy i w ST, azakv normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor nadzoru uwzglni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,sshdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny lykonywane przez Wykonawev czasie okrdonym przez Inspektora
nadzoru, pod gidoa zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfodmiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakai rob6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakase
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jak@ci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robo6t.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektozoad mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyn8w

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosé sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoae, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres konfjedit konieczny, aby
zapewn¢ wykonanie robét zgodnie z umaw

Inspektor nadzoruddzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inspektor nadzoruddzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnigciach
dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluebtod badawczych.
Jezeli niedocigniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dépie do wycia dopiero wtedy, gdy
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niedocagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych
materiatow.
Wszystkie koszty zwvazane z organizowaniem i prowadzeniem Bahateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki kxda pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane do
bada.

Inspektor nadzoruddzie mi€ zapewnion mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez Inspektora nadzoru.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez Inspektorada odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Inspehaoizoru .

Na zlecenie Inspektora nadzoru WykonawedZie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére budz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usuntte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzerséeuek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa ZamawGgj

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygdl przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaijjscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania, Wykonawca przedstawi ngmie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &@afhk najszybciej, nie

pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaab.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzeetitug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywaniatkali, pobierania prébek i badania materiatow vejsiu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceateriatdéw powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.
Inspektor nadzoru, dokorug) weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gdzie ocenid zgodndé¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawyaikow
wiasnych bad@kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru powinien pobiérarobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swéj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasnhiewiarygodne, to Inspektor nadzoru oprze si
wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgétinoateriatow i rob6t z dokumentagprojektows i ST. Maze
réwniez zlecic, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztypérnych lub dodatkowych bada pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadajeklaracje zgodrigi lub certyfikat
zgodndci wykazupcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéenymi na podstawie Polskich
Norm majcych statut normy europejskiej

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumentywsmagane przez ST, k@a partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, oki&tajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovadazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie
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dziennika budowy zgodnie z obaujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpiesgeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatiésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwgtechnila, w
porzadku chronologicznym, bezprednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungdietda oznaczone kolejnym numerem atanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélnéci: dat przekazania Wykonawcy terenu budowy, terminy
rozpoczcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdt, przebie@trotudndci i przeszkody w ich
prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotachiagi i polecenia Inspektora nadzoru, daty zézenia
wstrzymania robét, z podaniem powodu, zgtoszedety odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, i
koncowych odbioréw rob6t, wyjaienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, stan pogotlnperatus powietrza w
okresie wykonywania rob6t podlegeaych ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym wazki z warunkami
klimatycznymi, inne istotne informacje o przebiegbdt.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgladoprzedtaone Inspektorowi
nadzoru do ustosunkowani&.si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennikabaydNykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pragjlub
zajeciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z 8Jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powaigniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do dziennika budowy

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowdku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bline dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inspektora nadzoru naspiie.

7.2. Zasady ok&ania ilosci robdt i materiatow

Dtugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowe;j.

Jeli ST whasciwe dla danych rob6t nie wymagdggo inaczej, oljosci beda wyliczone w m3 jako dtugd
pomnaona przezredni przekrd.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowoglda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@ami

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgatposiadé wazne swiadectwa
legalizacyjne, jeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed keowym odbiorem odcinkéw robét, a takw przypadku wyspowania
dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zaniksch przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzezda wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyc¢ dofaczone w formie oddzielnego zaknika do

ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zpkigorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu
c¢) odbiorowi kaicowemu,

8.2. Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robdét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdrnmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru spisygrotokoét.

Gotowdai¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiédtie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budomgwiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawi@imentow zawieragych
komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paogiev konfrontacji z dokumentagj
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego rob6t dokonuje
sig wg zasad jak przy odbiorze k@owym robaot.

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zakéczone na poszczegdéinych drogach. Dokonanie odbioru
czesciowego nasipuje na podstawie spaidzonego przez Wykonawd&osztorysu powykonawczego,
potwierdzonego przez Zamawieggo. Kosztorys spogdzany jest na podstawie wycenionatgpego kosztorysu
ofertowego i obmiaru rzeczywdie wykonanych robét dla robét na poszczegoélinejizeo

8.4 Odbioér kacowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koowego robot

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do ich #ad, jakadsci i
wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowéddo odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez Wykonagwypisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpémie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbiér karcowy robot nasipi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakozenia robo6t i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajavego w obecrimi Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadacowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z ST.

W toku odbioru kécowego robot komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rgofrawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych w warstwigcieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru Keowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z uadigkeniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséwvo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiornc&wego robot jest protokét odbiorukawego robét
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Wraz ze zgtoszeniem o zalazeniu rob6t Wykonawca przedipdokumenty nieziddne do odbioru kicowego.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobagany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. zgtoszenie do odbioru robot

2. sprawozdanie techniczne wraz z kosztorysem pomgikczym

3. dziennik budowy z potwierdzonym przez inspekitadzoru terminem rozpogza i zakaczenia rob6t

4. wszystkie pisemne uzgodnienia zawierane pdryi Wykonawca a inspektorem nadzoru

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,
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6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngedgogotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru koowego robot.
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg Ixda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupegicych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaa jednostk obmiarow ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysoweflbie uwzgtdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg
si¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST

Ceny jednostkowe robotta obejmowa: robocizre bezpdrednia wraz z towarzysgymi kosztami, wart&
zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy, warté¢ pracy sprztu wraz z towarzysecymi kosztami, koszty goednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obaziijacymi przepisami. wykonanie projektu organizacjinuca czas prowadzenia
robot i oznakowania tych robét.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D.00.00.00
Koszt dostosowaniagido wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtagsie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®z U. Nr 89, poz. 414 z pgaiejszymi zmianami).
2. Zargdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&301 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 555
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjaiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D.01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ogoéinej specyfikacji teclzniej 3 wymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaiciowych w ramach zadanREMONT
DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA — CELINOW

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako d@himrzetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres rob6t ollych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i maacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poteenia
obiektéw irzynierskich.
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych wchodz:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokawego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységmwych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
wyznaczenie roboczego pikietatrasy, min. 50 m poza granicami robét,
oznaczenie pikietar w sposob trwaty oraz odtworzenie uszkodzonychkiiwm na bieaco, do kdica okresu
rekojmi,
opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @8y, punkty kierunkowe oraz patkzowy i kancowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate olsienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

0Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjid”1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatéw

Og6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padenST D-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkeijokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza grarmboét ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15 do 0,20 m i dtugébod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaegj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtuggci od 0,04 do
0,05 m.
. Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRET
3.1. Ogoblne wymagania dotygz sprztu

0Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckowych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
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dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjkt 4.
4.1. Transport spetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00®QNymagania ogélne” pkt 5.
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizaag i
wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbine do szczegbétowego wytyczenia robét. Prace pom@powinny by wykonane przez
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora nadzoru o wszelkicketiach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtoéwnych trasy i (lub) reperéoboczych. Btdy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgo zostamzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jesidaame do dalszego prowadzenia robét, to zastae
odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne miaidtowe] realizacji rob6t nalg do obowizkéw
Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiyti punktow

wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwnenirainy by zastabilizowane w sposoéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kowikzane do punktéw pomocniczych, padoych poza
grania robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomiedzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowe;j,
a takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Rzdne reperdw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtiniwelacg podwojrm w nawizaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna byywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 5 cm . Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nayaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaanoio6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzaaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumenigujojektowa oraz w miejscach wymagsjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roamniejscach zaakceptowanych przez Inspektora madzo
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Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtéc ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utingia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektows.
5.6. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza
W oparciu o sié poligonizacji pastwowej i oshowy realizacyjnej naljewykona geodezyjna inwentaryzacj
powykonawc3 sieci uzbrojenia terenu i obiektu, nadiemiany na mapzasadnicz, uzyskuac potwierdzenie
Wydziatu Geodezji, Katastru i Gospodarki Nieruchéoiami w Starostwie Powiatowym w Rawie Mazowieckiej.
Dokumentacja inwentaryzacyjna powykonawcza powspetnid wymagania okrdone w Rozporzdzeniu
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.(D2Nr 83 z 1991r., poz. 376)

5.7 Przeniesienie osnowy geodezyjnej
Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza gkarobot wraz z odtworzeniem wysalamowym mae by wykonane
tylko przez uprawnione do tego jednostki geodezyreeniesienie osnowy geodezyjnej musi Wwykonane przed
przystpieniem do robét obfych kontraktem.
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.1. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych naley
prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK , zgodmavymaganiami
podanymi w pkt 5.
7. OBMIAR ROBOT
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0pM¢magania ogélne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.0Q/@¢¥magania ogoélne” pkt 8.
8.1. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przedktada Inspektoroadzoru
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmynktow wysokeéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékimwych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrarfagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgaejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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D.05.01.00a

NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejy\wmagania dotyece wykonania i odbioru robét
drogowych zwazanych z uzupetieniem ubytkéw kruszywem tamanyakdyi 0-31,5 mm dGredniej gkbokasci 10
cm z zagszczeniem mechanicznym w ramach zad&EMONT DROGI GMINNEJ NR 113203E
PAPROTNIA — CELINOW

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowkontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt I. | na drogach o nawierzchnimgiowozwirowej w tym:

— uzupetnienie ubytkéw kruszywem tamanym frakcBD5 mm asredniej gkbokasci 10 cm z
zag:szczeniem mechanicznym,

1.3. Zakres rob6t ollych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem i
odbiorem bigacego utrzymania drég o nawierzchni gruntoweirowej czsciowo utwardzonych
kruszywem tamanym przyzyciu materiatéw spetniagych normy w drogownictwie.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Réwnanie i profilowanie wraz z zagczaniem drdg o nawierzchni gruntowapiirowottuczniowej

- zespot zabiegbéw technicznych wykonywanych nadoe zwiszanych z rownaniem i

profilowaniem wraz z zagzczaniem, ktorych celem jest uzyskanie rownej amghni, zwany dalej
Lutrzymanie drog".

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materiatu natgikas¢ srednio 5 cm.

1.4.3. Wybgj - wykruszenie materiatu nglgbkas¢ srednio 12 cm.

1.4.4. Stabilizacja mechaniczna — proces technctogi polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
warunkach optymalnej wilgotsoi przy odpowiednio dobranym uziarnieniu kruszywa.

1.4.5. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z guurdturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.6. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowanaydzielony pas terenu, przeznaczony do rucbu lu
postoju pojazd6éw oraz ruchu pieszych, w ktdrym wysjacy grunt podiaa jest wyréwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu poditnym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.7. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielpay terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdbw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystjacy grunt podiaa jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowanpnefilu podtuwznym i przekroju poprzecznym oraz
zag;szczony.

1.4.8. Frez asfaltowy (destrukt bitumiczny) — przelzona po zerwaniu, stara nawierzchnia bitumiczna
1.4.9. Remont cstkowy - naprawa pojedynczych uszkodn@awierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni
do okoto 5 m2.

1.4.10. Profilowanie drogi gruntowej - mechanicpo@rawienie poprzecznego przekroju drogi w celu
wyréwnania wybojéw i kolein i zapewnienia lepszegiwodnienia drogi.

1.4.11. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchniedaziarnienie, razielenie, wymieszanie,
sprofilowanie i zagszczenie materialtu istnigjego i odnawiajcego nawierzchgi

1.4.12. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wymagani®log" [1] pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyaze robét Podczas realizacji rob6t Wykonawedzie przestrzedaprzepiséw
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy. Wykonawca ma obaaek zabezpieczyi oznakowa teren
wykonywania rob6t na drodze. Pojazd wykamyjprace powinien liyoznakowany zgodnie z przepisami
zapewniajc bezpieczistwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyaze materiatow

Wykonawca do realizacji zamodwienia pozyska petnéegaiowe kruszywa drogowe (kruszywo tamane
frakcji 0-31,5mm, dopuszczaesia zgod Inwestora tlucze kliniec kamienny lub betonowy ) nalgej
jakosci, gwarantuice osignigcie oczekiwanego celu. zZii przewidziana do wykonania naprawglbie
wymagata zastosowania wyrobéw innych apisane potiej, wykonawca mge otrzyma polecenie
zastosowania innych materialdw o cenach identydzihyls zblizonych do zaoferowanych. Decyaj
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rodzaju zastosowanych wyrob6w podejmie osoba wslkapeazez Zamawiagego.

2.2. Kruszywo:

a) kruszywo tamane frakc;ji 0 - 31,5mm

b) tluczen frakcji 31,5 — 63,0 mm

c) zuzel paleniskowy

3. 0. SPRET

3.1. Wymagania dotyaze sprztu

Wykonawca zobowizany jest do Zywania sprawnego spti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaka¢ wykonywanych robot.

3. 2. Sprzt do wykonywania rob6t drogowych.

Wykonawca przyspujacy do wykonywania naprawy drég o nawierzchni grwude-zwirowej i
tluczniowej powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu:

- réwniarki samojezdnej,

- walca drogowego samojezdnego,

- zagszczarki ptytowej lub ubija mechanicznego w zat#ci od wielkaci ubytkéw

— samochodu efarowego oraz koparko-spycharki.

4.0. TRANSPORT

4.1. Wykonawca jest zobogdany do stosowania jedynie takigtodkéw transportowych ktére nie
wpltywaja niekorzystnie na jakéé przewaonych materiatow.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przysipienia do robot

Zamawiajcy wraz z Wykonawg dokona co najmniej raz w migsu objazdu drog celem sprawdzenia stanu
nawierzchni w zakresie uszkodizeraz wyboru techniki i materiatéw do dokonanianaayy. Niezaleénie od
tego w przypadku wyspienia nagtego zdarzenia wymagaggo naprawy drogi Wykonawca na wezwanie
Zamawiajcego przystpi niezwtocznie do wykonania robét naprawczych.

5.2. Przygotowanie i wykonanie rob6t

Celem robot jest uzyskanie réwnej nawierzchni gywej, z ktérej wody opadowe odprowadzangeza
pas jezdni. W przypadku zawgnych poboczy naly wykona rowki odprowadzajce wod Réwnanie i
profilowanie wraz z zagzczeniem drog, obejmuje wykonanie gpsfacych czynnéci:

— wzruszenie nawierzchni gruntowej z przemieszaenirobku;

— §cigcie i uzupetnienie nierowioi;

— uzupetnienie gbokich lokalnych ubytkéw materiatem zibbnym do miejscowego;

— uzyskanie spadku poprzecznego o waitd %;

- reczne usunicie nasypanego w trakcie roboty gruntu na pobocza;

— zag:szczanie walcem samojezdnym pad@razowym przejechaniu rowniarki.

Warstwe kruszywa naley uktada& na osuszappowierzchng, nie wskazane jest uktadania kruszywa w
czasie niekorzystnych warunkéw atmosferycznychadgpdeszczuniegu ).

Roéwnanie i watlowanie nawierzchni drogi nglevykona przy zachowaniu optymalnej wilgotém
nawierzchni pasa drogi.

Wykonawca do realizacji zamowienia (uzupetnianigogkich lokalnych ubytkéw) pozyska materiat
miejscowy lub zbltony do miejscowego, niespoisty, o parametrachalimiaj acych roztazenie,
wyprofilowanie i zagszczenie.

6. KONTROLA JAKQOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakai rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[i¢’pkt 6.

6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnpdeklaracje zgodriai,
ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp

- wykon& badania wiéciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robotedéne w p-kcie 2.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia Zamawiajacemu do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktore naley wykona: w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegolnienie robét €ztotliwosé bada Wartasci dopuszczalne
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1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy

nawierzchni

1 raz Tylko niezhdna

powierzchnia

2 Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5

3 Wykonanie naprawy nawierzchni (remontu

czastkowego, profilowania, naprawy

kapitalnej, odnowy)

Ocena cigta Wg pktu 5

4 Roboty wykaczeniowe Ocena sita Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych rob6t

Po zakdczeniu rob6t naliy sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewrgtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

— poprawnéc¢ profilu podiwnego i poprzecznego, na@ujacego do pozostatej powierzchni jezdni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waéd.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rob6t

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t. Wyniki obmidegla zapisane do kedi
obmiaréw, ktés prowadzi Wykonawca.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiaru robét przy réwnaniu i profilowaniu wrazag:szczeniem jest m2 (metr kwadratowy),
przy uzupetnieniu ubytkéw m3( metr szenny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznymimaganiami Zamawiagego, jéli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatdoi

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m2 réwnania, profilowania i walowaanawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— dostarczenie spgti ha budow,

— wykonanie naprawy zgodnie z SST,

- odtransportowanie spitw z placu budowy.

Cena jednostkowa 1 m3 uzupetnienia ubytkéw obejmuje

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— dostarczenie materiatow i spta na budow,

- wykonanie naprawy zgodnie z SST,

- odtransportowanie spitt z placu budowy.
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D.04.04.02.
PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHA NICZNIE

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgganych z wykonaniem

wyréwnania podbudowy w ramach zadaRBMONT DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA —
CELINOW

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowkéz SIWZ stosowanej jako dokument przetargowy @ieganiu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1 D.00.00.00. WYMABIA OGOLNE

1.3. Zakres Rob6t oltiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robot z@anych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznievdlatwy dolnej o grubi@i 15 cm — 2688,60 m2 oraz dla
warstwy gérnej o grubsgi 5 cm

- 2688,60 m2

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegchanicznie — jedna lubagej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsgmaosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okdlenia podstawowe podane w niniejszej SEgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w ST D-M.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotygze Robot

Og6lne wymagania dotysze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania oglbpkt. 1.5.

2. Materialy

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogoélne" pkt. 2.

2.1. Podstawowe wymagania dotycz materiatow

Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny pochodzylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru.

2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tangargtabilizowanego mechanicznigdizie kruszywo

tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowckega lub kamieni narzutowych i otaczakow alborziar
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.
2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia mieszanki powinnadgiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do

gornej krzywej uziarnienia nasiednich sitach. Wymiar najgliszego ziarna nie nie przekracza2/3 grubgci
warstwy uktadanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, powinna rfg& sie pomiedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia
podanymi na rysunku 1.

Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw dla podbnd
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2.2.2. Widciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tabeli 1.
Tabela 1. Wtaciwosci kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy

Lp. | WyszczegOlnienie wkaiwosci Wymagania
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, % (m/m) od 2do 10
2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wiej niz 5
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %(m/m), nie gadej niz 35
4 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz 1
5 Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagl lub 1l wg PN-B- | od 30 do 70
04481, %
6 Scieralnag¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieaeej niz 35
b) scieralndg¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw w stosunku datst
masy po petnej liczby obrotéw, nieagij niz 30
7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 3
8 Mrozoodporné&c, ubytek masy po 25 cyklach zamaaia, % (m/m), nie vecej
niz 5
9 Zawartd¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), nieedj niz 1
10 | Wskenik nosnosci podbudowy wné mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy
niz: 80
a) przy zagszczenie I 1,0 120
b) przy zagszczeniu I 1,03
2.3. Woda
Do zwilzania kruszywa stosujeesivode spetniajica wymagania .
3. Sprzat

Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne". Bkt
3.1.Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa taemgnstabilizowanego mechanicznie aglstosowa
nastpujace rodzaje spetu:
mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankskyw, wyposaone w uradzenia dozujce wod:. Mieszarki
powinny zapewfiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgooboptymalnej. Wymagania to jestedne w
przypadku, gdy producent kruszywa gwarandagtawy jednorodnej mieszanki o wymaganym uziaraien
odpowiedniej wilgotriei.
b) ukladarki do rozienia mieszanki. ,
c) walce ogumione i stalowe wibracyjule statyczne do zagzczania,
d) piyty wibracyjne lub ubijaki mechanhe do zagszczania w miejscach trudnodgstych,
4. Transport
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagaxiélne" pkt. 4.
Transport kruszywa nie odbywa sic samochodami samowyladowczymi w sposéb zabezpiyzgg przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.
5. Wykonanie Robét
Ogollne zasady wykonania Rob6t podano w ST D-M.Q0@0'Wymagania ogolne" pkt.5
5.1. Przygotowanie podita
Podbudowa powinna bBywytyczona w spos6b umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z istnigym szlakiem
drogowym lub wg zalecelnspektora nadzoru z tolerancjami ato@ymi w niniejszej ST.
Paliki i szpilki do prawidtowego uksztalttowania gmdiowy powinny by przygotowane wczaiej. Paliki lub
szpilki powinny by ustawione wzdtz osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
uzgodniony z Inspektorem nadzoru. Rozmieszczedikdualub szpilek powinno umdiwia¢ nachgniccie
sznurkéw do wytyczania rob6t w odstich nie wekszych né 10 m.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa dscisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach
stacjonarnych gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci materiatu nie dopuszczazsvytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlimakcji na
drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinné bg razu transportowana na miejsce wbudowania \s&po
przeciwdzialajcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.
5.3. Wbudowanie mieszanki
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Mieszanka kruszywa powinnadyozktadane w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwa podbudowy powinna byztozona w sposob
zapewniajcy osihgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa naleprzed zagszczeniem wymieiikruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.
5.4. Zagszczenie mieszanki

Podbudow nalezy zag:szcz& w jednej warstwie o grulioi projektowanej po zagzczeniu, odpowiednim
sprztem zgodnie z p.3. przy zachowaniu wilgaitimptymalnej. Zagszczenie podbudowy powinnody
réwnomierne na catej szeradad. Wskanik zag:szczenia podbudowy powinien wynésl,00

Wartas¢ wtérnego modutu odksztatcenia winna wyrgdsP>140 Mpa.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jestaiigszy od 2,2.

E

Ei < 22
5.5. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie.zéd
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadnspektora nadzoru, gotavypodbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane pegreruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtaiciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.
6. Kontrola jakéci Rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbipkt. 6.
6.1. Badania prze rozpogzem robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do wykonania
podbudowy i wyniki tych badaprzedstawd Inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materiatBadania te
powinny obejmowawszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.1.
6.2. Badania w czasie robét
Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badarzy wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanegbizmwanego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada Czestotliwosé bada
Minimalna liczba bada | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadaga na
roboczej jedno badanie (m2)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag:szczenie warstwy 2 1000 m2

4 Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.2.1) dla kazdej partii kruszywa (poz.=bB) i przy kadej
zmianie kruszywa (badania petne)

6.2.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia rozimnego kruszywa powinna byrzeprowadzana 2 razy nazlej dziennej dziatce roboczej
za pomog analizy sitowej. Probki natg pobier& losowo z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
powinny by zgodne z p. 2.2.1.

6.2.2. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje siz kazdej dziennej dziatki roboczej. Wilgotédmieszanki powinna odpowiaéla
wilgotnosci optymalnej, okrdonej wg proby Proctora, z toleranej10%, -20%.

6.2.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia jak w
pkt. 5.4.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jestwnigszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ez
Ei1 < 22

Wartas¢ wtérnego modutu odksztatcenia winien wyrio&P>140.
6.2.4. Grubé&¢ podbudowy

Kontrola grubéci podbudowy polega na bezpednim pomiarze w kittcowej fazie zagszczenia w 3 miejscach na
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dziennej dziatce roboczej i miejscachtpliwych. Dopuszczalne odchylenie w grdbow przekrojut 10% grubéci
projektowanej,

6.2.5. Widciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujce ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2. nay bad& dla kazdej
partii kruszywa i przy kadej zmianie kruszywa. Prébki do badaetnych powinny b§ pobierane losowo w
obecndci Inspektora nadzoru.

6.3. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Szerok& podbudowy

Kontrola szerokéci podbudowy i jej obramowania polega na bézponich pomiarach co 100 m. Szeréko
podbudowy nie mze r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. ROwné&¢ podbudowy

Kontrola rowndci w przekroju podtanym mierzona 4-metroaata co 100 m; dopuszczalne nieréwobpod tat
10 mm.

Kontrola rowndci poprzecznej mierzona 4-metrg¥ata co 100 m; dopuszczalne odchytki podita® mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne

Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje kita profilowa z poziomnig co 100 m. Dopuszczalne odchytki spadku
+ 0,5 %.

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od dirgich w
pkt. 6.2. powinny b§ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie i pomé zagszczenie. Dodanie nowego
materiatlu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigprojektowanej to Wykonawca powinien na wiasng#o
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na peliicbokas¢ do potowy szeroki pasa ruchu, dokenie
materiatu i ponowne zagzczenie.

7. Obmiar Robét

0Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MJymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudovkyuszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o oksnej grubdgci.

8. Odbidr Robdt

Ogollne zasady odbioru Robd6t podano w ST D-M.00@0Wymagania ogélne" pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z STz@i wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toleji wg pkt. 6
daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatdoi

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1 m2 podbudowy uedtgh:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie miejsca robot,

zakup i transport mieszanki lub kruszywa na miegdadowania,

przygotowanie mieszanki,

transport i rozteenie mieszanki,

profilowanie,

zag:szczenie,

utrzymanie podbudowy,

badania materiatéw, ewentualnie opracowanie rec@ptigonanie niezédnych bada i pomiaréw.
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D.06.03.01A
POBOCZE UTWARDZONE KRUSZYWEM tAMANYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczsejwymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t
REMONT DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA — CELINOW

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowk$z SIWZ, stosowanej jako dokument przetargowy pregahiu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t ollych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z wykonaniem i
odbiorem utwardzonego pobocza za pogrikrtiszywa tamanego niezagianego (dawniej nazywanego ,kruszywem
stabilizowanym mechanicznie”) grum 10 cm — 607 m2.

Utwardzone pobocze me by wykonane na istniegym poboczu gruntowym (wymagajwykonania w
nim koryta), wzgédnie mae by wykonane jednoczaie z nawierzchnijezdni w czasie budowy nowej drogi (nie
wymagajic koryta).
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Pobocze — ¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazpadw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.
1.4.2. Utwardzone pobocze —6& pobocza drogowego, posiagizg w chgu catego roku nimos¢ wystarczajca do
przegcia obchzenia statycznego od két samochodéw, dopuszczonyehcehu na drodze.
1.4.3. Gruntowe pobocze —éZ pobocza drogowego, stanawa obrzee utwardzonego pobocza, przeznaczona do
ustawiania znakow i usdzer zabezpieczenia ruchu.
1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem famanym nigzamym — proces technologiczny, poleggjna
odpowiednim zagszczeniu w optymalnej wilgotsoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu (proces ten
nazywany byt dawniej stabilizacinechaniczs).
1.4.5. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyge robot

Og6lne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotygze materiatow

Og6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puder ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodn& materiatdbw z dokumentacprojektovs

Materiaty do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowejHib
2.2.2. Materiaty do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardega poboczass piasek, kruszywo tamane
i woda.

2.2.3. Piasek

W przypadku wystpowania w konstrukcji utwardzonego pobocza warstdsiczapcej, odcinajcej
i innej, wykonanej przy zyciu piasku, to powinien on odpowiadaymaganiom PN-EN 13242:2004 lub PN-EN
13285:2004.

2.2.4. Kruszywo

Do utwardzenia pobocza najestosowad kruszywo tamane o uziarnieniu 0+25 mm, odpowigckaj
wymaganiom PN-EN 13242:2004 lub PN-EN 13285:2004.

Kruszywo powinno b§jednorodne, bez zanieczyszozsbcych i bez domieszek gliny. Zaleca stycie
kruszywa o jasnej barwie.
2.2.5. Woda

Nalezy stosowa przy watowaniu nawierzchni kea czysts wock z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikéw otwartych oraz wadstudzienn i wodochgowa. Nie naley stosowa wody z widocznymi
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zanieczyszczeniami, ngmieciami, ralinnoscia wodm, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.
2.2.6. Skladowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny laabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmiesnanie
innymi materiatami kamiennymi. Podi®w miejscu sktadowania kruszyw powinnalsgwne, utwardzone i
odwodnione.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

Og6lne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaic mazliwoscia
korzystania ze spetu dostosowanego do przigj metody rob6t, jak:
mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki&nws wyposaone w uradzenia dozujce wod; (mieszarki
powinny zapewrdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej, chybae producent kruszywa
zapewnia dostagjednorodnej mieszanki o wymaganym uziarnieniupagiedniej wilgotngci),
réwniarki albo uktadarki do rozktadania mieszankidzywa,
walce lub ptytowe zagszczarki wibracyjne,
przewane zbiorniki na woe do zwilzania mieszanki, wypogane w uradzenia do robwnomiernego
i kontrolowanego dozowania wody,
koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzastniepcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzyst& ze sprztu, ktéry powinien b§ dostosowany swoimi wymiarami do warunkéw pracyamkie,
przygotowanym do utgenia konstrukcji utwardzonego pobocza.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjgmoducentéw
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) nioa przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczafpych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniemynminmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STO@®@O0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Sposoéb wykonania rob6t powinnydggodne z dokumentagcprojektows i ST. W przypadku braku
wystarczagcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjngodanych w
zakcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
roboty przygotowawcze,
wykonanie koryta,
utozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzewieudowanie mieszanki),
roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST ludkaza Inspektora
nadzoru:
ustali lokalizacg terenu robat,
przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne niezdlne do szczegdtowego wytyczenia robét oraz ustleni
danych wysokéciowych,
usuryé przeszkody, np. elementy drég, ew. stupki, zateavei itd.,
ew. splantowéapobocze istniege,
zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do rozpgga budowy.

5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie pozéo

Koryto wykonuje st w przypadku utwardzania pobocza istaggigo gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpoednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem
nawierzchni utwardzonego pobocza. Wteejsze wykonanie koryta jest miwve wytacznie za zgod Inspektora
nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie posiadanych maszyn.
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Rodzaj spratu, a w szczegolrai jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgrsboty i
do trudndci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane lub
zaaprobowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do profilowania dna koryta, pogéopowinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pogionaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podtaga.

Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepdwyzsze nk projektowane
rzedne podiaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigruiehnic podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt, spetni@y wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w i
koniecznej do uzyskania wymaganychdaych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika
zag:szczenia 1,00.

Profilowanie ma@na wykon& recznie lub spratem dostosowanym do szerdkokoryta.Scigty grunt
powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przez Inspektora nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpic¢ do jego zagszczania, ktére natg kontynuowé
do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej, z tolerang;j
od -20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygt natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinde zabezpiecZypodtae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preeiorzenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukltadaaaierzchni ména przysipi¢ dopiero po
jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa acisle okrglonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach stacjonarnych gwaraatych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznit
zapewnienia jednorodidi, tylko w wyjatkowych przypadkach Inspektor nadzoruzmalopyci¢ do wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcfimdze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna ag razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposéb iprdei@tajacy rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.6. Wbudowanie i zagzczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétipprzy pomocy uktadarki lub
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkévedrgch wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa, najeprzed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat 0 odpowiednich vdavosciach.
Zagzszczanie naley rozpocaé od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sig, w
kierunku gérnej krawdzi. Nieréwndci i zagkbienia powstajce w czasie zagzczania powinny kiywyréwnywane
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodani? msungcie materiatu, ado otrzymania réwnej
powierzchni. Zagszczenie naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegozri,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejiuggPN-B-04481:1988 . Do zeggczenia zalecaesi
stosowanie maszyn (np. walcow, zszrzarek ptytowych) o szerddad nie wigkszej niz szeroké¢ utwardzonego
pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlevilgotnosci optymalnej z tolerangj+
2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zéstauszony przez mieszanie i napowietrzanie. W adp,
gdy wilgotng¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej, mieszanka powinné bwilzona okrélona iloscia
wody i rbwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym pobaoerety zwrécic szczeg6ln
uwag; na wigciwe jego wykonanie przy kraxzi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza poen by rowny
i szczelny.

5.7. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byyzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do robdt wykéaczeniowych naley
prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i gruntanggpoocza z ewentualnym splantowaniem isioigo
gruntowego pobocza,
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odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,
niezledne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdimmosci, np. zatrawienia,
roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. kontrola jakéci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robét

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogblpét 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego staa@Waprobaty
techniczne, certyfikaty zgodid, deklaracje zgodriai, ew. badania materiatow wykonane przez dostawighyy
ew. wykong whasne badania wdaiwosci materiatbw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez
Inspektora nadzoru,
sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do ptiagi.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegdlnienie robét €gtotliwas¢ | Wartasci dopuszczalne
bada

Lokalizacja i zgodn& granic terenu Wg pktu 5 i dokumentacj
1 . 2 lraz - .

rob6t z dokumentagjprojektows projektowej
2 Roboty przygotowawcze lraz Wg pktu 5.3
3 Wykqname koryta i przygotowanie Biezaco Wg pktu 5.4

podiaza
4 Wytwarzanie mieszanki kruszywa Jw. Wg pktu 5.5
5 \éVbudowame i zagszczanie mieszanki Iw. Wg pktu 5.6

ruszywa

6 Wykonanie rob6t wykiczeniowych Ocenagita | Wg pktu 5.7
6.4. Badania po zakozeniu rob6t\

Wykonane utwardzone pobocze powinno spéinastpujace wymagania:
szerokd¢ utwardzonego pobocza wesk rozni¢ od szerokéci projektowanej nie wicej niz +10 cm i -5 cm,
nierébwnaci pobocza mierzone 4-metrgwata nie mog przekraczé& 10 mm,

spadki poprzeczne powinny bggodne z dokumentacprojektows z tolerancy *+0,5%,
réznice wysokdgciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm,
grubai¢ utwardzonego pobocza nie #eosk rézni¢ od grubdci projektowanej o *+ 10%.

Zaleca s bada@ gruba¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie repdz raz na 2000 m2, a pozostate
cechy co 100 m wzdiuosi drogi.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonggioocza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00@@ymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta i przygotowanie poden

Odbiér tych robét powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagaogdlne” oraz
niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 m2 utwardzonego pobocza obejmuje
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,
przygotowanie podia,
dostarczenie materiatéw i spta,
ewentualnégcigcie istniejcego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowaniegegaczenie gruntowego pobocza,
przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywaalagago,
wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wediygaga dokumentacji projektowej, ST
i specyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprgu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-EN 13242:2004 Kruszywa do nieagéanych i zwazanych hydraulicznie
materiatdéw stosowanych w obiektach budowlanych
i budownictwie drogowym (patrz: poz. 7 i 8)
PN-EN 13285:2004 Mieszanki niezwane. Specyfikacje (patrz: poz. 7 i 8)
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probekiy
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni
drogowych (W okresie przgiowym norma mge by
stosowana zamiast poz. 4 i 5)

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa reltwer do nawierzchni
drogowych. Piasek (W okresie pragpwym norma mege
by¢ stosowana zamiast poz. 4 i 5)
10.2. Inne dokumenty
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. nr 48zp430
Wytyczne utwardzania poboczy. Centralny Zdrbrog Publicznych, Warszawa, 1981 r.

11. ZALACZNIKI
ZAL ACZNIK 1
ZASADY PROJEKTOWANIA UTWARDZONYCH POBOCZY

Szeroka¢ i pochylenia (wg [9])
Pobocza drogi klasy A (autostrady) lub S (drogipe&sowej) sktadajsie z umieszczonego przy jezdni pasa
awaryjnego i gruntowego pobocza.
Na drogach klasy GP (gtéwnych ruchu przyspieszopegdgtéwnych) i Z (zbiorczych), w zaieosci od potrzeb, w
tym ruchu lokalnego i pieszych,@# pobocza przylegaga do jezdni mee by utwardzona. Utwardzone pobocze
powinno mi€ szerok&é¢ nie mniejsz niz 2,0 m, a przy przebudowie, remoncie lub etapowaniaowy drég,
dopuszcza siw trudnych warunkach terenowych utwardzone pobocgzerokéci mniejszej nt 2,0 m. Pochylenie
podtuzne i poprzeczne utwardzonego pobocza powingadogtosowane do pochyi@asa ruchu, przy ktérymesi
ono znajduje (zat. 2, rys. 11 2).
1.2. Nawierzchnia (wg [10])

Nawierzchnia utwardzonego pobocza powinna:
zapewng, facznie z nawierzchaijezdni, szczelni& korpusu drogowego,
zachowa trwatos¢, uwzgkdniajac specyfik jego eksploatacii,
odr&niac si¢ kolorem, w miag mazliwosci, od nawierzchni jezdni.
Konstrukcja nawierzchni utwardzonego pobocza obgmuarstwy jezdne, warstngérm podbudowy, warste
dolna podbudowy i ulepszone podi®, przy wys¢powaniu gorszych warunkéw gruntowo-wodnych paei¢zat. 2,
rys. 3).
Do wykonywania warstw rimych utwardzonego pobocza na drogach istoyeh zaleca giwykorzystywa, w jak
najszerszym zakresie, grunt wystijacy w poboczu.
Uktad warstw powinien kiytak zaprojektowany, aby styk kradzi nawierzchni utwardzonego pobocza z kydxia
nawierzchni jezdni byt rowny, szczelny i trwaty. #Wiazku z tym, w przypadku ,schodkowego” zd@kaenia
nawierzchni jezdni, grulé warstw utwardzonego pobocza powinna w zasadziewidgla wysokaci
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»schodkéw”, w celu umdiwienia dobrego zagszczenia warstw.

Konstrukcja styku nawierzchni jezdni i utwardzonggiocza powinna untiwia¢ odpowiednie zagszczenie
warstw w obgbie styku, a take zapewniétrwaly ochrore krawedzi nawierzchni jezdni przed uszkodzeniem.
Konstrukcja nawierzchni utwardzonego pobocza powioyg zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
uwzgldniajacej n@gnos¢ podtaza i sposéb wykonania, np. jednoczesne wykonaniewghub wzmocnienia
nawierzchni jezdni (przyktady: zat. 2, rys. 4).

ZALACZNIK 2
RYSUNKI (wg [10])

Rys. 1. Przykiad utwardzonego pobocza o géabmniejszej nt gruba¢ jezdni
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Rys. 2. Przyktad utwardzonego pobocza przy etapawazbudowy szeroksei jezdni
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Rys. 3. Konstrukcja nawierzchni utwardzonego pobhocz
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Rys. 4. Przykladowe wybrane konstrukcje nawierzceitwiardzonego pobocza z kruszywa tamanego
niezwigzanego
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D.06.04.01
PLANTOWANIE SKARP , DNA WYKOPU | KORONY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z oczyszczeniem rowéw z wyprofilowaniem drskarp w ramach zadanREMONT
DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA — CELINOW

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohaniem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t ollych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych

z plantowaniem skarp i korony nasypu

i obejmuje:

- Plantowanie skarp nasypow

- Plantowanie korony nasypu

1.4.. Okrélenia podstawowe

1.4.1. ROw - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2. Row przydriny - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3. Réw odptywowy - réw odprowadzey wock poza pas drogowy.

1.4.4. Pozostate olkfienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymanj@a og6ine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyge robot

0Og6lne wymagania dotygze robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystpuja.

3. SPRET

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

0Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprzt do wykonywania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mazliwoscia korzystania

Z nastpujacego spratu:

- koparek podsgbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zagszczarek pitytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu

Og6lne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaugiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Plantowanie korony drogi

Plantowanie korony drogi polega na takim uksztagtoiu terenuzeby spadki poprzeczne byly zgodne
z dokumentagj projektova oraz plantowany teren nayziywat wysokd@ciowo do jezdni i obiektow
towarzysacych.

5.3. Plantowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac nalgy uzyska& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z
PN-S-02204:

- dla rowu przydrénego w ksztalcie:
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a) trapezowym - szerokédna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako mhica poziomow dna i nszej kravedzi gornej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek paatiy rowu powinien wynosi0,2%;

w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzajh 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podhmy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych092,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;

6. KONTROLA JAKQOSCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jad@ robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych rowu i skarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp | Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiardéw
1 Spadek podtny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 Szerokéc i glgbokas¢ rowu 1razna 100 m

3 Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1. Spadki podtne rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5% spadku.
6.2.2. Szerok& i glghokas¢ rowu

Szeroka¢ i gtebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektows z toleranci + 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdzé szablonem. Previt migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m2 plantowanego terenu.

8. ODBIOR ROBOT
0Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 plantowania terenu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- profilowanie rowu,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfitachniczne;.
10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne
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D.03.01.03
OCZYSZCZENIE URZ ADZEN ODWADNIAJ ACYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngyjsmagania dotyege wykonania i odbioru Rob6t w ramach
realizacji zadani®EMONT DROGI GMINNEJ NR 113203E PAPROTNIA — CELINOW

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kakttiwy przy zleceniu i realizacji Robét wymieniohyw p.
11

1.3. Zakres robo6t obiych specyfikag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ag@anych z oczyszczeniem z namutu
przepustéw

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Przepust rurowy — przepust ktérego konsjaukaina wykonana jest z rur.

1.4.2. Rowy odwadniage — otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.3. Pozostate olsienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DM.00.00.00 ,Wymaganiadbte” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyge robot

0Ogblne wymagania dotygeze robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoinig”1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRET

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

0Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Spret do oczyszczenia przepustow

Roboty zwizane z oczyszczeniem z hamutu przepustowarbgg wykonywane ¢cznie lub przy ayciu wody
podawanej pod énieniem z samochoddéw beczkowozéw wypasg/ch w uradzenia pompujce o wysokiej
wydajnaci typu WUKO.

3.3. Sprzt do oczyszczania rowéw

Roboty zwizane z oczyszczeniem z namutu rowéw mbg wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przy pomocy
koparek podsbiernych jednonaczyniowych oraz koparko-spychaeebodwoziu cignika kotowego.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu

Og6lne wymagania dotysee transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagani@rogj’ pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Transport namutu z oczyszczonych przepustéw i rowte odbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi
wyposaonymi w urazdzenia do mechanicznego wytadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST DM.0O0O®AWymagania ogélne” pkt. 5.

5.2. Oczyszczenie przepustéw i rowow

Roboty zwhzane z oczyszczeniem przepustow i rowdw z nhamuiegpg na kcznym usuniciu namutu przy
uzyciu topat, sztychéwek, tomoéw lubyéw stalowych, odrzucenie nhamutu na pobocze ciekudwu,
roplantowanie lub spryzmowanie z przygotowanienwgwozu na odktad.

Namut z oczyszczonych przepustéw i rowdw powinigé tmzplantowany w miejscach wezeej uzgodnionych i w
taki spos6b aby nie przedostawatgonownie do oczyszczonych przepustow i rowow lighzamulat rowéw
przydraznych.

Jezeli okolicznaici tego wymagaj Wykonawca za zgadinspektora Nadzoru, roboty zyziane z oczyszczeniem
przepustéw mze wykond& przy wyciu wody podawanej podggiieniem. Takie wykonanie Rob6t wymaga
odpowiedniego systemu odprowadzenia wody i wylapyavaamutu w trakcie wykonywania Robét. Roboty
polegajice na oczyszczeniu przepustéw waad cknieniem naley wykona przed oczyszczeniem rowdw aby nie
doprowadzt do ponownego zamulenia.z8 Wykonawca w trakcie oczyszczenia przepustu owpdzi do
zamulenia ju oczyszczonych rowdw, to Roboty zwane z ponownym oczyszczeniem rowéw Wykonawca wgkon
na wiasny koszt.
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5.3. Odwiezienie namutu i rozplantowanie

Namut i nadmiar gruntu natg wywiez¢ poza obgb drogi lub rozplantow@ana miejscu, tak aby nie mogesi
ponownie przedostado oczyszczonego przepustu lub rowu.

Miejsce sktadowania lub rozplantowania urobku powiby¢ wczeniej uzgodnione i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru oraz w odpowiedni sposéb proyjgane i zabezpieczone z zachowaniem zasadlokyeh w
SST D.00.00.00.n ,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.50kDmentacji Projektowej dotygzej miejsc przeznaczonych
na odktad gruntéw. Zasady wykonywania odktadéw poda SST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélpkt 6. Kontrola jakéci Rob6t
zwigzanych z oczyszczeniem przepustow i rowow polegairnaalnej ocenie wykonania Robét w przége, rowie
i na odkladzie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.0Qu@@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova Robo6t jest m (metr) i uwzglinia Roboty zwizane z odwiezieniem urobku na odktad i
rozplantowanie obmierzane w m3 (metrachismnych). llé¢ urobku przeznaczonego na wywoz sgle
obmierzy na podstawie faktycznie wykonanych Robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.0Q/@@magania ogoéine” pkt 8.

Roboty zwizane z oczyszczeniem przepustéw i rowéw podiegmadom odbioru egciowego i kaicowego
Robot.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m robo6t obejmuje:

- 0czyszczenie przepustow z wydobyciem namutu,

- oczyszczenie rowdw z wydobyciem namutu z wypoofiiniem dna i skarp rowu,

- rozplantowanie namutu na miejscu,

- ewentualne zkzenie namutu w stosy,

- odwiezienie na odkfad z rozplantowaniem,

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-68/B-006050 Roboty ziemne budowlane. Wymagankakresie wykonania i badania przy odbiorze.

2. BN-27/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robrigmne.

3. BN-67/8936-01 Odprowadzenie wdd opadowych zidk@runki techniczne wykonania i odbioru.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowsotg ziemne.
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